Definice 1 (konvergence v D'(2)). Rikdme, e posloupnost {T,} C D(Q) kon-
verguje v prostoru D'(Q) (nebo také konverguje slabé) k distribuci T € D' (Q),
pokud pro kazdé o € D(Q) plati T,,(¢) — T(p), n — co.

Poznamky a piiklady. 1. je-li f € CY(R\{a}), f’' € Li. a emistuji f(at)
plastni. Potom (Ty)" = (f(a+) — f(a—))0q + Ty:.

2. Pro f(z) =log|z| plati

T =T, ps AT = po [ HD 220

3. pro f, = ny [0,1] plati Ty, — 6.

4. proT 1= lim T L platz

e—0+

Tzilio = Tv_p_% F imo.
0.1 Temperované distribuce, Fourierova transformace, kon-
voluce

Definice 2 (prostor S’(R?) a Fourieova transformace na ném). Prostor S'(R%)
definujeme jako prostor viech linedrnich zobrazeni (funkciondhi) T : S(RY) —

d
R(C), kterd jsou spojitd v ndsledujicim smyslu: pokud ¢, 8(5 ) ©, potom T () —

T(gp), n — oo. Funkciodndly patrici do S'(R?) nazjvime temperované distribuce
na R9.

Je-li T € S'(R?) potom definujeme Fourierovu transformaci T (zn. ]-"(T))
jako (F(T), ) = (T, ( )> a inverzni Fourierovu transformaci T (2n. F~1(T))

jako (F-1(T),¢) = (T, F~1()).
Poznamky a pi#iklady. 1. Plati L'(R?) € S'(R?) C D'(RY). Napiiklad pro
f(z) = e*” plati Ty € D'(RY) \ S'(RY).

2. Na S'(R?) miizeme definovat operace posunuti, skdlovdni, derivace a nd-
sobend funkci stejné jako na D' (R?), jediné u posledniho se musime omazit
pouze na funkce magici nejuijSe polynomidlni rist v nekonecnu.

3. Pro T € 8'(R?) opét plati F~*(F(T)) = F(F1(T))=T.
4. Pro fq(z) = €™ plati F(T}y,) = 0q.
5. F(cos(2maz)) = (6, +6_4), a € R.

y % .2 2
6. .F(ei’\lg”P) = (T) e X1 N0,

Definice 3 (konvoluce prvkia S(R?) a S'(R%)). Konvoluci ¢ € S(R?) a T €
S’ (RY) definujeme jako (p * T, ¢) = (T, Ro(x) * ¢), kde Ro(x) = p(—x).



Poznamky a priklady. 1. ox6=1T,,
2. Flo*T)=F(p)F(T), FHp*T)=F o) F UT).



